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EXPLORER -MARS ySPIAWCZAVIISCIOSTI MODEL HELIKORPT "
MOBOT EXPLORER NA MARSIE lrakcyjne STEROWANY KOMPUTEROWO S %
mobota Explorerda :
Wwisceneriihlarsa:

Modyfikacja helikoptera Calibers. Smig

Zostar wzbogacony o system nadzoru)g

W Ktorego sktad wchodzi: elektroniczny system
pomiarowy umieszczony w helikopterze, modut
transmisyjny oraz aplikacja komputerowa
umozliwiajaca analize danych.
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ROBOT YKA PRAKTYCZNA
SEMINARIUM
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~ A. Skuteczne projektowanie obiektow przeétrzennych w ALIBRE i szybkie prototypowanie 3D technika FDM
(Przemystfaw Roz;e&flrmy Datacomp - dealer ALIBRE w Polsce) \
B. Od pomystu do robota - robot alez to proste (mgr inz. Adam SarzyAski WObit) -
C. Robot eﬁacyjny lapBOT i inne konstrukcje robotéw mobilnych IAill PP (dr hab. inz. Piotr Skrzypczyriski z PP) »
D. Sterowniki silnikéw DC SDC106E w sieci MODBuUS (dr inz. St. Stepier, prof. dr hab. ig Grzegorz Szymariski z PP)

'_" E. Zautomatyzowane urzadzenia pomiarowe wielkos’ci‘fg)metrycznych ( dr inz. Rutkowski, dr inz. Czestaw Jermak
cjalne: 2 ITM PP)

)2 F. Projektowanie maszyn i robotéw manipulacyjnych na bazie osi inteligentnej — przetom w dostepnosci
l T8
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(mgr inz. K. Mazur WObit)
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Maor Race - wyécig robotow. NMAOR RAGE .
na torze z przeszkodami® WYSCIG ROBOTOW a
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Czekathj,puiapki: -

- zapadki
- wyskocznie
- dziatka laserowe
- pola zaktGCaj
- przej"kody n:
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H. Wszedobylskie roboty autanomiczne (dr hab. inz. Andrzej Kasirski prof. nadzw, mgr inz. Dominik Belter, |
mgr inz. Krzysztof Walas, Stanistaw Gardecki)

I. Jak stawa¢ sie bioinzynierem (doc. dr hab. inz. Jan Ober z IBIB PAN, Ober.
J. Silniki bezszczotkowe w maszynach CNC i robotach (inz. Piotr August
K. Dylematy wyboru réznych technologii czujnikéw w pomiarach kata

L. Zastosowanie mikrosilnikow i motoreduktoréw DC w technice med . Piotr Augustj/nek WObit)
M. Konstrukcja taniego robota SCARA (mgr inz. Maciej Pabel, mgr inz. Marcin Prokopiak WObit)

N. Uczy¢ bawiac — CYBERIADA (ar inz. Grzegorz Granosik Fundacja robotyka.pi)
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G. Elementy wykonawcze w automatyce drzwiowej (inz. Piotr Augustyneik WObit)
|

k WODbit) \
rogi (mgr inz. Przemystaw Degdrski WObit)
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