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Z powodu sposobu sprzedazy produktu (OEM, bez ograniczen co do modyfikacji), Firma P.P.H. WObit
Witold Ober nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody powstate w wyniku montazu, uzytkowania
sprzetu oraz oprogramowania z nim dostarczonego. Wszystkie programy zawarte na dotgczonej ptycie CD s3
rozpowszechniane na licencji FREEWARE i stosujg sie do nich odpowiednie umowy licencyjne ich
producentéw/autoréw.

Warunkiem uwzglednienia reklamacji (w przypadku brakéw lub innych uszkodzen powstatych z winy
producenta) jest przedstawienie dowodu zakupu (faktury VAT).

Informacje zawarte w niniejszej instrukcji przygotowane zostaty z najwyzsza uwagg przez naszych
specjalistéw i stuzg jako opis produktu bez ponoszenia jakiejkolwiek odpowiedzialnosci w rozumieniu prawa
handlowego. Na podstawie przedstawionych informacji nie nalezy wnioskowa¢ o okreslonych cechach lub
przydatnosci produktu do konkretnego zastosowania. Informacje te nie zwalniajg uzytkownika z obowigzku
poddania produktu wtasnej ocenie i sprawdzenia jego wfasciwosci. Zastrzegamy sobie mozliwos¢ zmiany
parametréw produktow bez powiadomienia.
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1. Wstep

RoboSnake jest pojedynczym modutem wielocztonowego robota mobilnego. Modut taki
posiada niezalezny procesor sterujgcy, komunikujgcy sie z pozostatymi cztonami poprzez
interfejs RS485. Dzieki uniwersalnosci modutdw mozemy zbudowa¢ dowolnie dtugiego
robota. Otwarta budowa elektroniki oparta o 8-bitowy mikrokontroler z rodziny AVR daje
dowolnos¢ w programowaniu robota.

Rys. 1 Modutowy robot RoboSnake

2. Sktad zestawu

Modut robota dostarczany jest w formie KIT — zestawu do samodzielnego ztozenia. Prostota
konstrukcji sprawia, ze nawet niedoswiadczony konstruktor bez problemdéw poradzi sobie z
montazem modutu. W sktad zestawu wchodzi:

Konstrukcja mechaniczna sktadajgca sie z trzech réznych detali blaszanych
Zmontowana i uruchomiona elektronika

Dwa silniki pradu statego DG2425-80

Dwa kota aluminiowe z oponami

Tasma do potfaczenia dwdch modutéw

Komplet srub, nakretek oraz dystanséw (M3x6 ptaska — mocowanie silnikow, M3x4
mocowanie pokrywy, wkret 2,8mm — mocowanie koszyczkdw na baterie)

Przewody do potaczenia silnikow

Dwa koszyki na baterie
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3. Zasada dziatania modutéw

Rys. 2 Zasada odczytu skretu robota

Pojedynczy modut robota sktada sie z konstrukcji nosnej, elektroniki sterujgcej, dwdch silnikéw wraz
z kotami, oraz przegubdw tgczgcych w postaci potencjometréw.

Potencjometry te spetniajg bardzo istotna funkcje, informujgc modut o kacie skretu w stosunku do
modutu znajdujgcego sie przed nim.

Elektronika sterujgca posiada dwa potencjometry — przy czym aktywnym potencjometrem jest
potencjometr przedni, tylni stanowi jedynie element tgczacy z kolejnym modutem.

Tak wiec informacja dotyczgca skretu robota jest odczytywana z przedniego potencjometru.
obrotowego zainstalowanego w module, ktéry wychyla sie zgodnie ze skretem modutu go
poprzedzajgcego.

Ruch modutéw odbywa sie tylko w jedng strone. Informacje na temat predkosci i kierunku jazdy
catego robota powinien otrzymywaé modut, ktory znajduje sie na samym przedzie. Jest to
realizowane przez podtgczenie dodatkowego uktadu — petnigcego role sterownika gtéwnego, ktéry
mozna naby¢ oddzielnie lub wykona¢ we wtasnym zakresie.
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4. Elektronika

Rysunek przedstawia elektronike sterujgcg modutu robota
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Widok - PCB goéra Widok - PCB dot
Rys. 3 Widok elektroniki sterujgcej modutem

Nr ztacza (0] 113

Ztacze programatora w standardzie ATMEL - ISP

Ztacze adresu modutu

Ztacza silnikéw

Zt3cza zasilania

Ztacza do tgczenia modutéw

Potencjometry

Diody LED — zielona - informujace o predkosci silnika lewego i prawego
Dioda LED — czerwona - informujgca o zasilaniu

QN U RIWINE

5. Zigcze do taczenia modutéw
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Rys. 4 Ztacze taczace moduty

3. B — sygnat RS485

5. A —sygnat RS485

9. PWR — sygnat zatgczenia zasilania — aktywny stanem niskim
1.2.4.6.7.8.10 | GND - Masa zasilania modutéw
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6. Diody LED

czerwona | Dioda informujgca o stanie zasilania

e Dioda mruga wolno — napiecie w normie

® Dioda mruga szybko — napiecie ponizej progu krytycznego 5,4 V
zielona Dioda sterowana razem z silnikami — informuje o predkosci silnika.

7. Montaz elektroniki sterujgcej

Podtaczenia silnikdw oraz koszykdéw na baterie nalezy dokonad tak jak na rysunku ponizej.

taczac kable do silnikdw nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage, aby po zatgczeniu zasilania
kierunek ruchu robota byt zgodny z tym przedstawionym na rysunku ponizej (przéd robota
— zielone diody LED)!!!
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Rys. 5 Potaczenie elektroniki z elementami zewnetrznymi
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8. Montaz mechaniki

Montazu mechaniki nalezy dokonaé zgodnie z rysunkiem ponize;j.

Szczegdtowa instrukcja montazu znajduje sie w dodatkowym pliku PDF umozliwiajagcym ruch
bryty robota. Pliki:

® RoboSnake_ztozenie_standard.pdf — ztozenie standardowego modutu.

® RoboSnake_ztozenie_extra.pdf — ztozenie modutu z dodatkowg blachg rozszerzajaca.
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9. Schemat uktadu
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10. Sposdb taczenia modutéow

taczenia dwdéch modutéw dokonujemy za pomocg tasmy IDC (1) oraz blaszki taczeniowej (2). Catosé
przykrywamy blaszkg zamykajgcg potencjometry(3).
Nalezy pamietac by wszystkie moduty byty potaczone kierunkiem jazdy w ta samg strone.
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Rys. 6 Sposdb potaczenia dwéch modutéow

11. Test modutu

Test modutu rozpoczynamy od zatgczenia zasilania poprzez zwarcie pindw 9 i 10 na ztgczu do taczenia
modutdéw. Jesli wszystkie elementy (silniki oraz baterie) zostaty potgczone poprawnie, modut
powinien poruszac sie do przodu (zgodnie z kierunkiem ruchu przedstawionym na rysunkach), zielone
diody LED powinny sie $wieci¢ zgodnie z napieciem podawanym na silniki. Czerwona dioda LED
powinna mrugac wolno, jesli napiecie zasilania jest wieksze niz 5,4V.

Testu modutu dokonujemy wychylajac blaszke tgczgcg moduty zatozona na potencjometr znajdujacy
sie z przodu modutu.
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